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1. SEGURIDAD
1.1. INFORMACION SOBRE LA SEGURIDAD

En el disefio del equipo se ha prestado especial atencién a los aspectos que pueden suponer un

riesgo para la seguridad y la salud de las personas. El objetivo de esta informacidn es concienciar a los
usuarios de la necesidad de prevenir cualquier riesgo evitando comportamientos que no se ajusten a las
prescripciones indicadas.

A\
A\
/N
/N
/N
A\
A\
A\
A\

PELIGRO:
Antes de utilizar el robot cortacésped, es necesario conocer toda la informacién de
este documento.

PELIGRO:

Este robot cortacésped no esta destinado a ser utilizado por nifios o personas con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de experiencia y
conocimiento.

PELIGRO ELECTRICO:
Antes de realizar cualquier trabajo de ajuste o mantenimiento, desconectar la
alimentacion eléctrica y accionar el dispositivo de seguridad.

PELIGRO ELECTRICO:

No utilizar el robot cortacésped con el cable de alimentacion del transformador
deteriorado. Un cable deteriorado puede crear contacto con las partes bajo tension.
El cable debe ser sustituido por el Fabricante o por su servicio de asistencia técnica
0 por una persona con la cualificacion adecuada para evitar cualquier riesgo.

PELIGRO ELECTRICO:

Utilizar anicamente el cargador de bateria y el alimentador suministrados por el
Fabricante. El uso de un cargador y un alimentador inadecuados puede provocar una
descarga eléctrica y/o un sobrecalentamiento.

ADVERTENCIA:

En caso de fuga de liquido de la bateria, los componentes afectados deben lavarse
con agua/neutralizador.

Evitar cualquier contacto directo con el liquido de la bateria.

En caso de contacto con los ojos, consultar con un médico.

ADVERTENCIA:

Cuando se utilice el robot cortacésped, asegurarse de que no haya personas,
especialmente ninos, y/o animales domésticos en la zona de funcionamiento. De lo
contrario, programar el robot cortacésped para que funcione durante las horas en
que no haya nadie en la zona.

ADVERTENCIA:

La zona de funcionamiento debe estar delimitada por un cercado que no se pueda
atravesar.

Adecuar el cercado o supervisar el robot cortacésped durante su funcionamiento.

ADVERTENCIA:
Utilizar unicamente recambios originales.

1. SEGURIDAD
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ADVERTENCIA:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad instalados.

ATENCION:
Comprobar que no haya juguetes, herramientas, ramas, ropa u otros objetos en el
césped que puedan danar el equipo.

PROHIBICION:
No sentarse encima del robot cortacésped.

PROHIBICION:

No levantar nunca el robot cortacésped para inspeccionar la cuchilla o para
transportarlo cuando esté en marcha. No introducir las manos ni los pies bajo el
equipo.

PROHIBICION:
No utilizar el robot cortacésped cuando haya un aspersor en funcionamiento.

PROHIBICION:
No lavar el robot cortacésped con chorros de agua a alta presion ni lo sumerja,
parcial o totalmente, en agua.

PROHIBICION:
No utilizar el robot cortacésped sin que todas las piezas estén perfectamente
intactas. En caso de deterioro, sustituir las piezas afectadas.

PROHIBICION:
Esta absolutamente prohibido el uso y la carga del robot cortacésped en ambientes
explosivos e inflamables.

OBLIGACION:

Inspeccionar visualmente el robot cortacésped a intervalos regulares para
asegurarse de que las cuchillas y el mecanismo de corte no estén desgastados
o danados. Asegurarse de que el robot cortacésped esté en buenas condiciones
operativas.

OBLIGACION:

Leer todo el manual con atencion, especialmente toda la informacion relativa a la
seguridad y asegurarse de entenderla completamente. Seguir rigurosamente las
instrucciones de funcionamiento, mantenimiento y reparacion.

OBLIGACION:
Los operadores que realicen trabajos de mantenimiento y reparacion deben conocer
perfectamente sus caracteristicas especificas y las normas de seguridad.

USO OBLIGATORIO DE GUANTES:
Usar las protecciones individuales previstas por el Fabricante, en especial, usar
guantes de proteccion cuando se realicen intervenciones en el mecanismo de corte.

1. SEGURIDAD
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1.2.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

OBLIGACION:
Leer atentamente antes del uso y conservar para futuras consultas.

1.2.1. PRACTICAS DE TRABAJO SEGURAS

Formacion
a. Leer atentamente las instrucciones y familiarizarse con los controles y el uso correcto de la maquina.
b. No permitir nunca que nifios, personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
con falta de experiencia y conocimientos, o personas que no estén familiarizadas con estas instruc-
ciones, manejen la maquina. Las normativas locales pueden limitar la edad del operador.
c. Eloperador, o el usuario, es responsable de los accidentes o peligros que involucren a terceros o a

equipos de terceros.

Preparacion

a.

b.

Asegurarse de que el sistema automatico de delimitacion perimetral esté correctamente instalado de
acuerdo con las especificaciones.

Inspeccionar periédicamente la zona donde se utilice la maquina y retirar piedras, palos, cables y
cualquier otro objeto extrafio que pueda dificultar el funcionamiento.

Realizar periédicamente inspecciones visuales de las cuchillas, los pernos de las cuchillas y el grupo
de corte para comprobar si estan desgastados o dafiados. Sustituir las cuchillas y los pernos desgas-
tados o danados por parejas para mantener el equilibrio de la maquina.

Deben colocarse carteles de advertencia alrededor de la zona de trabajo de la maquina, si ésta se
utiliza en zonas publicas o abiertas al publico. Los carteles deberan tener el siguiente texto: jAtencion!
jCortacésped automatico! jMantenerse alejado de la maquina! jVigilar a los nifos".

1.2.2. FUNCIONAMIENTO

Informacion general

a.
b.

~o Qoo

No utilizar la maquina con protecciones defectuosas ni sin dispositivos de seguridad.
No colocar las manos ni los pies cerca o debajo de las piezas giratorias. Mantenerse siempre lejos
de la abertura de descarga.
No tocar las partes moéviles de la maquina hasta que se hayan detenido por completo.
Llevar siempre zapatos resistentes y pantalones largos durante el funcionamiento de la maquina.
No levantar ni transportar la maquina con el motor en funcionamiento.
Retirar el dispositivo de desactivacion de la unidad:

- Antes de eliminar una obstruccién;

- Antes de inspeccionar, limpiar o intervenir en la maquina.
No dejar la maquina en funcionamiento sin vigilancia cuando haya animales domésticos, nifos u otras
personas cerca.

Mantenimiento y conservacion

a.

®caoo

Apretarbientodaslastuercas, pernosytornillos para garantizar unfuncionamiento seguro de lamaquina.
Comprobar con frecuencia si el robot cortacésped esta desgastado o deteriorado.

Por razones de seguridad, las piezas desgastadas o danadas deben sustituirse.

Asegurarse de que las cuchillas se sustituyan unicamente por piezas de recambio adecuadas.
Asegurarse de que las baterias se carguen utilizando el cargador correcto recomendado por el fabri-
cante. Un uso inadecuado puede provocar descargas eléctricas, sobrecalentamientos o pérdidas de
liquido corrosivo de la bateria.

En caso de fuga de electrolitos, lavar con agua/agente neutralizador y contactar con un médico en
caso de contacto con los ojos, etc.

El mantenimiento de la maquina debe realizarse de acuerdo con las instrucciones del fabricante.

1. SEGURIDAD
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Bateria / cargador de bateria

d.

ATENCION:

A Las baterias de iones de litio pueden explotar o provocar incendios si se
desmontan, se exponen al agua, al fuego o a altas temperaturas, o en caso
de cortocircuito. Manipular la bateria con cuidado, no desmontarla y evitar
cualquier esfuerzo eléctrico o mecanico indebido. Evitar exponer la bateria a la
luz solar directa.

NOTA: Se recomienda utilizar unica y exclusivamente productos originales suministrados por
el fabricante. Los productos no originales o inadecuados pueden causar dafios en el robot
cortacésped o suponer un peligro para las personas, los animales y las cosas.

La bateria solo debe ser instalada y/o retirada del robot cortacésped por parte del distribuidor o de
un centro de asistencia.

Guardar la bateria no utilizada en un lugar seguro y alejado de fuentes de calor u objetos que puedan
provocar cortocircuitos (estacas, tornillos, objetos metalicos varios).

Utilizar el cargador de bateria lejos de superficies o sustancias inflamables y preferiblemente en lu-
gares secos.

Transportar la bateria y el cargador en su embalaje original.

Respeto del medio ambiente

NOTA: La proteccion del ambiente debe ser un aspecto relevante y prioritario en el uso de la
magquina, a beneficio de la convivencia civil y del ambiente en el que vivimos.

Eliminar el embalaje y las piezas deterioradas de acuerdo con la normativa local del pais de uso.
Eliminar los equipos eléctricos (robot cortacésped, bateria, alimentadores, etc.) segun la Directiva
Europea 2020/19/UE y de acuerdo con las normativas nacionales. Para obtener mas informacion so-
bre la eliminacion, contactar con el ente competente para la eliminacion de los residuos domésticos
o con el distribuidor.

Se recomienda la recogida selectiva de productos y envases.

1. SEGURIDAD
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1.3. PARADAY APAGADO DEL ROBOT CORTACESPED DE FORMA SEGURA

OBLIGACION:
Apagar siempre el robot cortacésped de forma segura antes de cualquier operacion
de limpieza, transporte o mantenimiento.

Requisitos y obligaciones:
* Llave de seguridad.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para detener el robot cortacésped de forma segura y abrir la tapa de pro-
teccion (B).
Desenganchar la llave de seguridad (C) para apagar el robot cortacésped de forma segura.
Cerrar la tapa de proteccion (B).
4. Elrobot cortacésped se detiene o se apaga de forma segura.

w

NOTA: tras una parada segura, para volver a poner en marcha el robot cortacésped es
necesario pulsar el boton "START" antes de cerrar la tapa.

1. SEGURIDAD
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1.4. DATOS TECNICOS - STIGA STIG
UNIDAD STIGA Stig + STIGA Stig +
DATOS TECNICOS DE Powerkit E600 Powerkit E1200
MEDIDA

Dimensiones (anch. x alt. x prof.) [mm] 413 x 252 x 560 413 x 252 x 560
Peso del robot cortacésped [kg] 7.6 8
Altura de corte (Min-Max) [mm] 20-60 20-60
Diametro cuchilla [mm] 180 180
Velocidad de corte [rpm] 2850+/-50 2850+/-50
Velocidad de movimiento [m/min] 22 22
Pendiente maxima % 45 45
Pendiente maxima a lo largo del perimetro % 20 20
Tipologia del motor eléctrico traccion - Sin escobillas Sin escobillas
Tipologia del sistema de corte - 4 cucr-lillas de corte 4 cuct.1illas de corte

pivotantes pivotantes
Cadigo del dispositivo de corte - 322104105/0 322104105/0
Tipologia del motor eléctrico de corte - Sin escobillas Sin escobillas
Nivel de potencia sonora detectada [dB] (A) 57 57
Incertidumbre de las emisiones de ruido, KWA [dB] (A) 1.47 1.47
Nivel de potencia sonora garantizada [dB] (A) 59 59
Nivel sonoro en el oido del operador [dB] (A) 46.3 46.3
Clasificacion IP robot cortacésped - IPX5 IPX5
Clasificacion IP estacion de carga - IPX1 IPX1
Clasificacion IP alimentador - IP67 IP67
Temperatura ambiente de funcionamiento del robot [°C] 0- 50 0- 50
cortacésped [°C].
Temperatura ambiente de funcionamiento de la estacion [°C] -10- 50 -10- 50
de carga [°C].
Temperatura ambiente de funcionamiento del alimentador [°C] -10- 50 -10- 40
[°C].
Capacidad de trabajo [m?] 600 1200

- Entrada: 100-240 Vac | Entrada: 200-240 Vac
Alimentacién 1,2A 0,8A
Salida: 30Vcce 2A Salida: 30Vcc 4A

Modelo bateria - 252-259V 25,2-259V

2,5-2,6 Ah 5-5.2 Ah
Tiempo de recarga [min] 60 80
Bluetooth - 4.2 4.2

1. SEGURIDAD
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2.  INTRODUCCION

2.1. INTRODUCCION GENERAL
2.1.1. FINALIDAD DEL MANUAL

Este manual es parte integrante del equipo y tiene la finalidad de proporcionar la informacion necesaria
para su uso.

Conservar este manual durante toda la vida util del equipo para que esté siempre disponible en caso de
necesidad.

El destinatario del manual es el usuario del equipo, que debe leer atentamente la informacion contenida
en él y aplicarla rigurosamente para velar por la seguridad de las personas y evitar danos.

La informacion esta redactada en el idioma original del Fabricante (italiano) y traducida a otros idiomas
por razones legales y/o comerciales.

Para destacar los textos con una importancia significativa, se han utilizado los siguientes simbolos.

PELIGRO / ADVERTENCIA / ATENCION:
Los pictogramas contenidos en un triangulo con fondo amarillo y una linea negra
indican peligro / advertencia / atencion.

indican una prohibicion.

OBLIGACION:
Los pictogramas contenidos en un circulo con fondo azul indican una obligacion.

PROHIBICION:
Los pictogramas contenidos en un circulo tachado con fondo blanco y una linea roja

NOTA: Los textos expresados de esta forma indican informacion técnica de especial
importancia que debe tenerse en cuenta.

2.1.2. INSTRUCCIONES PARA LA LECTURA DESDE SMARTPHONE
Para una mejor lectura del Manual de usuario, se recomienda mantener el smartphone en posicion
horizontal como se muestra en la imagen.

= V)

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

1.2 Panoramica del prodotto
12.1 Descrizione generale
il (

! A ad X - A
pub essere programmato in modo da lavorare su pit aree.

In fase di lavoro, il obot effettua la rasatura delfarea delimitata dal filo

perimetrale (2). o
0] ® @

b [ |
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2.2. RESUMEN DEL PRODUCTO

2.2.1. DESCRIPCION GENERAL

El robot cortacésped (A) esta disefiado y fabricado para cortar automaticamente la hierba de los jardines
a cualquier hora del dia y de la noche.

En funcion de las diferentes caracteristicas de la zona que se debe cortar, el robot cortacésped puede
programarse para trabajar en varias zonas delimitadas por el cable perimetral.

Durante el funcionamiento, el robot cortacésped efectua el corte del area delimitada por el cable
perimetral (B).

Cuando el robot cortacésped detecta el cable perimetral (B) o encuentra un obstaculo (C), cambia su
trayectoria de forma aleatoria.

Segun un principio de funcionamiento aleatorio, el robot cortacésped efectua el corte automatico y
completo de la zona de césped delimitada.

Cualquier otro tipo de uso puede ser peligroso y causar dafos a personas y/o cosas. El uso inadecuado
incluye (pero no se limita a): transportar personas, ninos o animales en la maquina; ser transportado por
la maquina; utilizar la maquina para tirar o empujar cargas; utilizar la maquina para cortar vegetacion no

herbacea.
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2.2.2. COMPONENTES PRINCIPALES
e Paquete 1: Kit base Robot cortacésped

(A) Robot cortacésped (C1) Manual de instrucciones
(B) Base de carga (C2) Tornillos de fijacion de la base de carga
(C) Kit de inicio (C3) Blister con cuchillas y tornillos de fijacion

(C5) Conectores para la base de carga
(C6) Etiqueta App Lock

)
)
)
(C4) Tapa de la bateria y tornillos de fijacion
)
)
(C7) Union para cable perimetral

e Paquete 2: Kit bateria (vendido por separado)
Este kit esta disponible en dos versiones (ver parr. 1.4) y es necesario para el funcionamiento del
robot cortacésped.

(D) Bateria
(E) Alimentador de la base de carga

NOTA: La primera instalacion o la sustitucion de la bateria es responsabilidad del PERSONAL
DE ASISTENCIA TECNICA DE STIGA y no deben ser realizadas por el usuario.

1. INTRODUCCION
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* Paquete 3: Kit de instalacion (opcional)

(F) Cable perimetral

(G) Estacas de fijacién para cable perimetral
(H) Union para cable perimetral

(I) Conectores para la base de carga

M &

DESEMBALAJE

A continuacion se detallan todos los pasos para un correcto desembalaje:

1.

2
3.
4.
5

ES

Abrir la caja del robot cortacésped;
Sacar la caja del "Kit de inicio";

Extraer el cartén superior de contencion;
Sacar el robot cortacésped;

Sacar la base de carga.

1. INTRODUCCION I 13
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2.4. SIMBOLOSY PLACAS

A continuacion se presentan todos los simbolos presentes en el robot cortacésped:

ATENCION:
Leer las instrucciones de uso antes de poner en marcha el producto.

ATENCION:

Peligro de proyeccion de objetos contra el cuerpo.

Mantenerse a una distancia de seguridad en relaciéon a la maquina durante su
funcionamiento.

ATENCION:

No introducir las manos ni los pies en el alojamiento del dispositivo de corte.
Retirar el dispositivo de desactivacion antes de realizar cualquier intervencién en la
maquina o antes de levantarla.

ATENCION:
No introducir las manos ni los pies en el alojamiento del dispositivo de corte.
No subirse a la maquina.

PROHIBICION:
No utilizar limpiadores de alta presion en la maquina para limpiarla o lavarla.

PROHIBICION:

Asegurarse de que no haya personas (especialmente nifnos, ancianos o personas
discapacitadas) ni animales domésticos en la zona de trabajo cuando la maquina esté
en funcionamiento.

Mantener a los ninos, animales domésticos y otras personas a una distancia de
seguridad suficiente cuando el robot esté funcionando.

1. INTRODUCCION
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A continuacion se presentan todos los simbolos presentes en la bateria:

DK Ei @ %
ATENCION:

Leer las instrucciones de uso antes de poner en marcha el producto.

7% No eliminar la bateria como un residuo doméstico normal.
- Eliminar la bateria en los centros de recogida autorizados.

@ No tirar la bateria al fuego ni exponerla a fuentes de calor.

No sumergir la bateria en agua ni exponerla a condiciones de humedad.

2.5. INSTRUCCIONES GENERALES DE LECTURA DEL MANUAL

A continuacion se describen los criterios que se han seguido en la elaboracién de este documento.

Titulo del tema (A).

Requisitos y equipos para llevar a cabo el procedimiento (B).
Descripcion del procedimiento (C).

Imagenes descriptivas del procedimiento (D).

Titulo de la seccion de la aplicacién (E).

Procedimiento de navegacion de la aplicacion (F).

o0k wd~
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23 ol PERIL Le immagini riportate per questa sezione sono puramente indicative.

Dala pagina (A) & possibile raggiungere le seguenti sezion:
« Prelogin

+ Concierge
+ Onboarding
rretta. La mancanza della cover non pe-

+ Sing Up.
+ Profilazione utente
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3. .mpo del rivenditore desiderato (D) per accedervi.
(E) per eseguire una eventuale ricerca libera del riven ditore.
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2. SICUREZZA 3. INSTALLAZIONE
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3.

3.1.

3.2.

INSTALACION
INFORMACION GENERAL PARA LA INSTALACION

ADVERTENCIA:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad
instalados.

NOTA: Para mas aclaraciones sobre la instalacion del producto, contactar con un distribuidor
STIGA.

COMPONENTES PARA LA INSTALACION
A) Base de carga (incluida en el Kit base)
Alimentador (incluido en el Kit bateria)
Cable perimetral (incluido en el Kit de instalacion)
Estacas de fijacion del cable perimetral (incluido en el Kit de instalacién)
) Tornillos de fijacion base de carga (incluidos en el Kit base)
F) Unién para cable perimetral (incluido en el Kit de instalacion)
G) Conectores para base de carga (incluidos en el Kit base y en el Kit de instalacion)

(
(B
(C
(D
(E
(
(

Véase Cap. 8 “Accesorios”.

3. INSTALACION
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COMPROBACION DE LOS REQUISITOS PARA LA INSTALACION

A continuacién se presenta como comprobar los requisitos necesarios y preparar el jardin antes de
realizar la instalacion.

3.3.1. COMPROBACION DEL JARDIN:

e Efectuar un estudio de toda la zona para inspeccionar adecuadamente el estado del jardin, los
obstaculos y las zonas que deben excluirse.
» Verificar que el césped que debe cortarse sea uniforme y no tenga baches, piedras u otros
obstaculos, y si fuera necesario, realizar los trabajos de recuperacion correspondientes.

NOTA: Nivelar el suelo para que no se formen charcos a causa de la lluvia.

NOTA: Cuando se instale por primera vez, la altura inicial del césped debe estar dentro del
rango de funcionamiento del robot cortacésped: 20-60 mm. Si fuera necesario, preparar el jardin
con un cortacésped convencional.

3.3.2. COMPROBACIONES PARA LA INSTALACION DE LA BASE DE CARGAY DEL ALIMENTADOR:

I\

PELIGRO ELECTRICO:

Para realizar la conexion eléctrica,
es nhecesario que cerca de la zona
de instalacion se haya dispuesto
una toma de corriente. Asegurarse
de que la conexion a la red de
alimentacion sea conforme a la
leyes vigentes del pais donde se
utiliza.

I\

PELIGRO ELECTRICO:

No conecte la fuente de
alimentacion a una toma de
corriente si el enchufe o el cable
estan danados.

No conecte ni toque un cable
danado antes de desconectarlo
de la fuente de alimentacidn.

Un cable deteriorado puede crear
contacto con las partes bajo
tension.

I\

PELIGRO ELECTRICO:

El circuito alimentado debe estar
protegido por un interruptor
diferencial (RCD) con una corriente
de activacion no superior a 30 mA.

Procedimiento:
Preparar una zona llana en el borde de la zona de césped para colocar la base de carga (A),
preferiblemente en la parte mas grande del jardin y cerca de una toma de corriente.

Asegurarse de que haya espacio suficiente para instalar la base de carga en un tramo recto del cable
perimetral (B), de modo que la distancia de la base a cualquier curva sea de al menos X=200 cm. El
suelo debe ser perfectamente plano y compacto para evitar la deformacién del plano de la base de carga.

-

1.

2.

T

© .
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/\.  ATENCION:
El cable de alimentacion (C), el alargador y cualquier otro cable eléctrico que
no pertenezca al producto deben permanecer fuera de la zona de corte para

mantenerlos alejados de las piezas méviles peligrosas y para evitar que los
cables se danen y puedan entrar en contacto con piezas con tension.

3. Asegurarse de que la zona elegida para la instalacion de la base de carga (D) esté al menos a
400 cm de distancia de la base de carga (E) de un posible segundo robot cortacésped.

o

%* T ®

ATENCION:
La excesiva proximidad entre dos bases de carga puede causar interferencias.

4. Preparar la zona de instalacion del alimentador (B) de manera que no pueda quedar sumergida en
el agua bajo ninguna condicién meteoroldgica.

NOTA: Es preferible y recomendable instalar el alimentador (B) en un compartimento cerrado y
protegido de los agentes atmosféricos, en una posicion que no pueda ser alcanzada facilmente
por personas no autorizadas, como los nifios (X > 160 cm).

18 I 3.INSTALACION ES
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3.3.3. PRINCIPALES COMPROBACIONES PARA LA INSTALACION DEL CABLE PERIMETRAL:

1.

Comprobar que la pendiente méaxima de la zona de trabajo sea inferior o igual al 45 % (E) y seguir

las normas indicadas en las siguientes imagenes:

a) silapendiente es <20 %, se puede instalar el cable perimetral en ella como se muestra en la
figura;

b) sila pendiente es >20 % y < 45 %, la instalacion debe incluir la zona inclinada respetando la
distancia indicada en la figura;

c) silapendiente es >20 % y la zona inclinada no forma parte de la parte del jardin que se va a
cortar, debe respetarse la distancia indicada en la figura;

d) silapendiente es >45 % debe excluirse la zona inclinada respetando la distancia indicada en la

figura.

3. INSTALACION
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ATENCION:
El robot puede cortar superficies con una pendiente maxima del 45 %.

Si no se siguen las instrucciones, el robot puede resbalar y salir de la zona de
trabajo.

ATENCION:

Las zonas que presenten pendientes superiores a aquellas admisibles no
pueden ser cortadas. Por lo tanto, colocar el cable perimetral antes de la
pendiente, excluyendo del corte aquella zona de terreno.

2. Comprar toda la zona de trabajo: identificar los obstaculos y las zonas que deben excluirse de la
zona de trabajo (F), que deberan delimitarse con el cable perimetral (G).

3. INSTALACION
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3.4. CRITERIOS PARA LA INSTALACION DEL CABLE PERIMETRAL
3.4.1. COLOCACION DEL CABLE PERIMETRAL

Procedimiento:
1. Cuando haya una pavimentacion o un camino (A) al mismo nivel que el césped, colocar el cable
perimetral (B) a X1 =5 cm del borde de la pavimentacion.
2. Enlas proximidades de un parterre a nivel, un sumidero metalico, un plato de ducha o cables
eléctricos, pasar el cable perimetral (C) a una distancia minima de X2 = 30 cm.

3. Sihubiera algun obstaculo, como una zanja (D), una pared o un muro bajo (E), pasar el cable
perimetral (F) al menos a X3 = 35 cm del obstaculo.

3. INSTALACION
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4. Sihubiera algun seto (G) o planta con raices salientes (H), colocar el cable perimetral (F) a al
menos X4 =30 cm.

5. Sihubiera alguna piscina o estanque con rebosadero (I) o vias publicas no protegidas (L), ajustar el
cable perimetral (F) a una distancia minima de X5 =90 cm.

22 I 3.INSTALACION ES
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6. Sihubiera alguna piscina (M) o carretera (N) al final de una bajada (O), colocar el cable perimetral
(P) a una distancia minima de X6 = 150 cm.

ATENCION:
Si la pendiente es superior al 45 %, la zona inclinada debe excluirse de la zona
de corte (ver parr. 3.3).

/
7/
&

ADVERTENCIA:

La zona de funcionamiento debe estar delimitada por un cercado que no se
pueda atravesar. Adecuar el cercado o supervisar el robot cortacésped durante
su funcionamiento.

3.4.2. DELIMITACION DE OBSTACULOS:

Procedimiento:

1. Siel paso minimo entre dos secciones diferentes del cable perimetral es X = 70 cm, el obstaculo
puede delimitarse como se muestra en la figura (Q), superponiendo los tramos de cable de ida 'y
vuelta sin cruzarlos (R).

2. Para delimitar el obstaculo (S):
 Dirigir el cable perimetral hasta el obstaculo y rodearlo;

e Volver a llevar el cable por el recorrido anterior superponiéndolo bajo el mismo clavo, sin crear
cruces (R).

@\f s
% o
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NOTA: Para el correcto funcionamiento del robot cortacésped, la longitud minima del cable
perimetral superpuesto (R) debe ser X =70 cm.

3. Siel paso minimo entre dos secciones diferentes del cable perimetral es X <70 cm, se puede
delimitar el obstaculo separando los dos tramos del cable de ida y vuelta una distancia de Y 230
cm, como se muestra en la figura (T), o bien, si el obstaculo es lo suficientemente fuerte, se puede
dejar sin proteccion, como se muestra en la figura (U).

ol @ o *

@.
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4. En general, es aconsejable delimitar los obstaculos, pero si hay obstaculos localizados que son
resistentes al impacto, por ejemplo, arboles sin raices salientes (V) o postes (Z), es posible no

delimitarlos.
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3.4.3. PASOS ENTRE LAS DISTINTAS ZONAS DEL JARDIN

Procedimiento:

/TIGA

1. En caso de pasillos, la distancia entre dos tramos diferentes del cable perimetral debe ser Z =70 cm.
2. Encaso de paso entre dos tramos diferentes de cable Z <70 cm, la zona (A) se considerara "Area
cerrada" y el robot cortacésped no podra llegar a ella automaticamente.

NOTA: Para programar el robot cortacésped en relacion con la configuracion del jardin con
"Area cerrada", consultar el procedimiento en el Parr. 3.7.5 “Closed Area”.

" .
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3.5. INSTALACION DE LOS COMPONENTES

I\

PELIGRO ELECTRICO:

Utilizar unicamente el cargador
de bateria y el alimentador
suministrados por el Fabricante.
El uso inadecuado puede
provocar una descarga eléctrica
y/o un sobrecalentamiento.

ADVERTENCIA:

El circuito alimentado debe
estar protegido por un
interruptor diferencial (RCD)
con una corriente de activacion
no superior a 30 mA.

I\

PELIGRO ELECTRICO:

Para realizar la conexion
eléctrica, es necesario que
cerca de la zona de instalacion
se haya dispuesto una toma
de corriente. Asegurarse de
que la conexion a la red de
alimentacion sea conforme a la
leyes vigentes del pais donde
se utiliza.

PELIGRO ELECTRICO:
Conectar la alimentacion
eléctrica una vez completadas
todas las operaciones de
instalacion. Si fuera necesario,
desconectar la alimentacion
eléctrica general durante la
instalacion.

3. INSTALACION
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3.5.1. INSTALACION DEL CABLE PERIMETRAL
POSICIONAMIENTO CON ESTACAS

ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Peligro de corte de manos. A Peligro de polvo en los ojos.

Requisitos y obligaciones:

* Hierba baja a lo largo de todo el recorrido * Martillo

e Cable perimetral e Guantes

e Estacas de fijacién e Gafas

e Uniones para cable perimetral ¢ Tijeras de electricista

e Alicates
USO OBLIGATORIO DE USO OBLIGATORIO DE GAFAS:

@ GUANTES: iU Usar gafas de proteccion para

Usar guantes de proteccion evitar peligro de polvo en los
para evitar peligros de cortes en ojos.
las manos.

Procedimiento:
1. Colocar el cable perimetral (A) a partir de la zona de instalacion de la base de carga.
2. Colocar el cable a lo largo de todo el recorrido, asegurandolo con las estacas correspondientes
(B) a una distancia de unos 100 cm, y cumpliendo con los requisitos de instalacion indicados (ver
Parr. 3.3y Parr. 3.4).
3. Dejar 2 m de cable de sobra para poder cortarlo posteriormente a medida en la fase final de
conexion.

NOTA: En los tramos no rectilineos, tener cuidado de que el cable (A) no se retuerza. Colocar el
cable de manera que forme una curva regular con un radio de unos 20 cm.

NOTA: El cable perimetral utilizado para la instalacion debe tener una longitud minima de 40 m.
Si la longitud del cable es menor, es necesario instalar el resistor para pequenos perimetros
(ver Parr. 3.5.4.y Cap. 8 “Accesorios”).

ATENCION:
Asegurarse de que el cable esté en contacto con el terreno a lo largo de todo su
recorrido para evitar que el robot cortacésped pueda danarlo.

3. INSTALACION
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POSICIONAMIENTO MEDIANTE ENTERRAMIENTO
(SOLO POR PARTE DE UN DISTRIBUIDOR AUTORIZADO)

Con la asistencia de un distribuidor de STIGA, el cable perimetral también puede instalarse mediante una
herramienta especifica para enterrar el cable, sin utilizar estacas.

3.5.2. UNION DEL CABLE PERIMETRAL.

ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Peligro de corte de manos. A Peligro de polvo en los ojos.

Requisitos y obligaciones:

e Unién para cable perimetral e Guantes

e Tijeras de electricista e Gafas

e Alicates
USO OBLIGATORIO DE USO OBLIGATORIO DE GAFAS:

@ GUANTES: iU Usar gafas de proteccion para

Usar guantes de proteccion evitar peligro de polvo en los
para evitar peligros de cortes en ojos.
las manos.

Las uniones pueden ser necesarias durante la instalacién del cable o en caso de rotura accidental.
Procedimiento:

Desconectar la base de carga de la fuente de alimentacion.

Colocar el cable perimetral segun la posicion (A).

Introducir los extremos del cable en la unién segun la posicion (B).

Pulsar a fondo el boton en el lado superior de la union utilizando unos alicates segun la posicion (C).
El cable perimetral esta correctamente instalado en la unién (D).

SAREE S A

PROHIBICION:

No usar cinta aislante o enlaces de otro tipo que no garanticen un correcto
aislamiento (terminales de cable, abrazaderas, etc.). La humedad del terreno
provoca la oxidacion e interrupcion del cable perimetral.
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3.5.3. INSTALACION BASE DE CARGA

ADVERTENCIA:
Peligro de corte de manos.

ADVERTENCIA:
Peligro de polvo en
los ojos.

PELIGRO ELECTRICO:

instalacion.

Conectar la alimentacioén eléctrica una vez
completadas todas las operaciones de

instalacion. Si fuera necesario, desconectar
la alimentacion eléctrica general durante la

Requisitos y obligaciones:

e Terreno llano

Base de carga

¢ Alimentador

Destornillador

* Tijeras de electricista

Gafas

 Terreno compacto

Cable perimetral
Estacas de fijacién
Martillo

Guantes

O

USO OBLIGATORIO DE
GUANTES:

Usar guantes de proteccion
para evitar peligros de cortes en
las manos.

USO OBLIGATORIO DE GAFAS:
Usar gafas de proteccion para
evitar peligro de polvo en los
ojos.

La base de carga puede instalarse:
» colocado en un eje con el cable perimetral para que el robot pueda acceder a él navegando por el

cable perimetral en el sentido de las agujas del reloj.

Procedimiento:
1. Comprobar los requisitos para la instalacion como se indica en el Parr. 3.3.
2. Sifuera necesario, preparar el suelo para que la superficie de la base de carga (A) esté al
mismo nivel que el césped (B), el suelo debe ser perfectamente plano y compacto para evitar la

deformacion de la superficie de la base de carga.

3.
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w

Retirar la tapa (C).

4. Posicionar la base de recarga:
* En eje con el cable perimetral (D2) para que el robot pueda acceder a él navegando por el cable
perimetral en el sentido de las agujas del relo;j.

5. Introducir los dos extremos del cable en los pasos correspondientes (E2).

6. Cortar los extremos del cable a la medida exacta.
7. Aplicar los conectores autoperforantes en el cable (F), (G), (H).
8. Conectar los conectores a los terminales (l).

3. INSTALACION
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9. Fijarla base de carga (L) al suelo con los tornillos de fijacion (M).

10. Volver a colocar la tapa (C).

11. Conecte el conector del alimentador a la base de carga y luego conecte el enchufe del alimentador
a la toma de corriente.

12. Comprobar que cuando el robot cortacésped no esté en la base de carga, el indicador luminoso de
la base de carga (N) esta encendido con luz fija (ver parr. 4.4).

ATENCION:

A El cable de alimentacion, el alargador y cualquier otro cable eléctrico que
no pertenezca al producto deben permanecer fuera de la zona de corte para
mantenerlos alejados de las piezas moviles peligrosas y para evitar que los
cables se danen y puedan entrar en contacto con piezas con tension.

NOTA: Si es necesario, el cable que alimenta la base de carga puede extenderse con los cables

de extension. Esta permitido utilizar al maximo dos cables de extension de 5 metros (Ver Cap. 8
“Accesorios”).
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3.5.4. INSTALACION DEL RESISTOR PARA PERIMETROS PEQUENOS

Requisitos y obligaciones:

El cable perimetral utilizado para la instalacion del robot costacésped debe tener una longitud de al
menos 40. Si la longitud del cable es menor, es necesario instalar el resistor (Ver Cap. 8 “Accesorios”) en
serie con el cable perimetral.

Procedimiento:
Después de haber colocado y fijado correctamente la base de carga (ver Parr. 3.5.3), proceda como
sigue:
1. Retirar la tapa (C).
Cortar los extremos del cable a la medida exacta.
Aplicar los conectores autoperforantes en el cable (F), (G), (H). (Ver Parr. 3.5.3).
Conecte el resistor (O) al terminal (I) de la base de carga.
Conecte el cable perimetral correspondiente al resistor (O).
Conecte el otro cable perimetral directamente al otro terminal de la base de carga.

o0k wn

3.6. RECARGA ROBOT CORTACESPED DESPUES DE LA INSTALACION

Requisitos y obligaciones:
* Base de carga.

Procedimiento:
1. Cargue el robot cortacésped (ver Parr. 4.4).

NOTA: En la primera recarga, las baterias deben permanecer en carga durante al menos 2 horas.

3. INSTALACION
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3.7. CONFIGURACION DEL PRODUCTO

Requisitos y obligaciones:

El funcionamiento automatico del robot cortacésped requiere una serie de ajustes que se pueden realizar
a través de un dispositivo movil (smartphone) iOS o Android con la aplicacién "STIGA.GO" instalada.

La aplicacién para iOS puede descargarse en la iOS App Store. La aplicacién para Android puede
descargarse desde Google Play Store.

Desde la aplicacion se puede:
* Arrancar, parar y forzar la vuelta del robot cortacésped a su base de carga.
» Seleccionar el modo de trabajo en un "Area cerrada" a la que no puede llegar el robot
cortacésped de forma independiente.
» Seleccionar el modo de trabajo programado/ciclo de corte puntual.
* Programar los horarios de trabajo en dias laborables.
» Establecer los puntos de inicio de trabajo para uniformar la cobertura del jardin.
» Configurar los dias de la semana para realizar el corte del borde.
* Activar el modo Eco de bajo consumo energético.
* Activary ajustar la sensibilidad del sensor de lluvia.
e Permitir que varios usuarios utilicen el robot cortacésped a través de la aplicacién.
* Elegiry ponerse en contacto con el distribuidor de referencia.

NOTA: Las imagenes mostradas para esta seccién son unicamente indicativas y pueden diferir
en el tiempo respecto a las de la aplicacion del producto.

Stig + PowerKit E600 Stig + PowerKit E1200

Border Cut

Run Beside Wire

Go-To Cut Points

Eco Mode

Rain Sensor

Closed Area
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3.7.1.

Al acceder por primera vez a la aplicacion se puede:

PRELOGIN ....c.ecvitieceiesasasssssasasssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssesesessassssssesssesssssesessssssssssssssnsasasssssasnssnsnsasasnsnssass 33
REGISTRO (SIGN UP).....cuceteerecuereeerassesessssssesessssssesssssssasssssnsssssssessassssasssassssssssnssassssensssssssensesssssestnssssssssnsessassenssssassenssns 33
EMPAREJANMIENTO (PAIRING) ...ccuvuruiuesrarasassssssssssssssssssssssssssssesssesssssssesesesesssssssssesesssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssesssssssesenes 34
PAGINA DEL PRODUCTO (DEVICE PAGE) .....cvvuiueucusssesscsessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssasnn 35
AREA CERRADA (CLOSED AREA) ......cccoessurtetessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssssssssssnsnsasas 35
CONFIGURACION (SETTINGS)....coeeerreessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssassasssssssasassssssessssssssnes 35
SESIONES DE CORTE (MOWING SESSIONS) .....coceueeuiirieresssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsasans 36
CORTE PUNTUAL / PROGRAMADO (SPOT CUT / SCHEDULED) ......ccecetetetetsesesssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssasasassnns 36
LeTo T 0T ox U g =] |\ i = 37
CORTE DEL BORDE (BORDER CUT) ....cccoertreeereseeereseeeesesenssessssssssesssssssssssssssesssssssssesssessssnssesesssasssssenssnsnsssssssnes 38
[=To0 1[0 ] 38
SENSOR DE LLUVIA (RAIN SENSOR).....cccoceeeucuceesssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssensasassasasssass 38
GESTION DE USUARIOS .....cucuiuieicscssssssssssssssssssssssssssssss st ssssssssssssssssssssssasassssssssassssssssstsssssssasssssssssssssssssssnsassssssssassesas 39
DISTRIBUIDORES (DEALER) .....cceeuetesissesssssssssssssssssssssssssasasssssssssssssssssssssssssasssssssssasssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssasasanans 39
MENSAUES (MESSAGES) ...cevevrtrererersrererssssssssssssssssssssssssasssasssssssssssasssssssssssasasssssssssasasasssssssssssssssssssasssssssssasasasssssssasasasans 40
PERFIL (PROFILE) ...cvsueteeressrerererarassssssssrssasasssssssssasssssssssasasssssssssasasssssssssssasasssssssasasasssssssassssssssssssssssssssesesssssssssesesensnenenes 40
PRELOGIN

1. Acceder a las paginas de informacion sobre los distribuidores y
productos de STIGA (A);
2. Realizar el primer registro (B);
3. Iniciar sesién para usuarios ya registrados (C).
I'r___.'
-’
3.7.2. REGISTRO (SIGN UP)
La seccidén "Sign Up" permite el registro del usuario y habilita el acceso a todas las funciones de la
aplicacion.
1. Elusuario puede conectarse a través de la propia cuenta de Google, Facebook y Apple (A), o crear

2.

una nueva cuenta rellenando los campos requeridos (B).
El proceso de registro requiere la verificacion por correo electrénico (C).
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| |
9:41 941 “\ 941 /
< SIGN UP < \\ & siGN ‘\
| |
\ |
\

Welc in Stiga!

coweye @ o

Phone number

Confirm password* Verify your email

Fdlike to receive marketing promotions
from Stiga

1 agree to the Stiga

Email address*

Already have an account?

3.7.3. EMPAREJAMIENTO (PAIRING)

La seccion "Pairing" permite asociar el propio dispositivo movil al robot cortacésped a través de la
conexién Bluetooth.

Pulsar el botdon (A) para acceder a las paginas de emparejamiento Bluetooth.

Confirmar para autorizar el emparejamiento por Bluetooth (B).

Seguir el procedimiento guiado para emparejar el producto.

Una vez completado el emparejamiento, se mostrara la pagina principal del producto.
Pulsar el boton (C) para acceder a la pagina del producto.

Pulsar el botdon (D) para acceder a la pagina de menu (E) desde la que se puede renombrar,
desemparejar y conectar el robot cortacésped, o descargar el manual de usuario.

o0k wd~

NOTA: si el el dispositivo mévil no detecta al robot cortacésped, comprobar que el robot
cortacésped no esté emparejado con otro dispositivo (ver Parr. 4.3.6).

o device!

Add your f|{st device by tapping
thil card below

App permission

STIGA is requesting permission to
urn on Bluetooth to pair a new
device. Allow?

Yes

Device page

£ Rename

< X > 22 Delete device

B connect

B2
)

©
3

Downlead manual
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3.7.4. PAGINA DEL PRODUCTO (DEVICE PAGE) V.. G .-\
< 2

STIG 23R1

La seccién "Device Page" permite poner en
marcha el robot cortacésped en el trabajo o

Device Settings

forzarlo a volver a la base de carga. =
1. Pulsar el botdn (A) para poner en marcha el —
robot cortacésped. E
2. Pulsar el botdn (B) para detener el robot
cortacésped. o ot o
3. Pulsar el botén (C) para forzar el retorno a la o & e

09:12 12200 25 JUN

base del robot cortacésped.

4. Pulsar en el campo (D) para poner en
marcha el robot cortacésped en una zona
a la que no se puede llegar de forma
independiente. (Ver Parr. 3.7.5).

Cutting closed area °

B Start spot cut

/TIGA

F.. G .=\
< +2

STIG 23R1

Device Settings

B

E

Status On
Mowing Mode I'm mowing

» & e
09:12 12200 25 JUN
=

Cutting closed area °
o E=d

3.7.5. AREA CERRADA (CLOSED AREA)
(Disponible en la version con Powerkit E1200)

La seccion "Closed Area" permite poner en marcha el robot cortacésped
en una zona cerrada que normalmente queda excluida del area de trabajo
porque no se puede acceder a ella, pero que sin embargo esta delimitada
por el cable perimetral. (Ver Parr. 3.3).

1. Pulsar el botdn (A) para seleccionar el modo "Area cerrada".
2. Colocar el robot cortacésped dentro de la zona cerrada y seguir el
procedimiento guiado.

NOTA: El usuario puede elegir si quiere que el robot cortacésped
trabaje durante toda la duracion de la bateria o durante un
tiempo inferior determinado.

NOTA: Verificar la disponibilidad de esta funcién en la Aplicacién
STIGA.GO.

1) & e
09:12  12.200 25JUN
Hhmm a/mi 2020

m‘}@

Cutting closed area

P startspotcut

3.7.6. CONFIGURACION (SETTINGS)

La seccidn "Settings" permite acceder a la pantalla de configuracion del robot cortacésped.

1. Pulsar el boton (A) para entrar en la modalidad de Settings.
2. Pulsar en la funcion (B) para llevar a cabo la configuracion.

Desde el menu de la seccion "Configuracion” también se puede:

e elegir la unidad de medida (C);

* elegir el formato de fecha/hora (D);

* restablecer la configuracién de fabrica del robot cortacésped (E).
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Moving Mode Spot Cut

o) & e
09:12 12200 25JUN !
Phimm o/m 2020 Go-to-cut points Activ @3 -]
Eco modk
Cuting dosed sres ) 38% ¢

0% 50% mm/dd/yyyy @ dd/mm/yyyy

P startspot cut Factory reset

3.7.7. CORTE PUNTUAL / PROGRAMADO (SPOT CUT / SCHEDULED)

El selector "Spot Cut/Scheduled" (A) permite activar o desactivar el programa de
trabajo programado.

La aplicacién sugiere el numero de horas semanales que deben programarse en
funcién del tamano del jardin.

spotcut Q) schduted

1. Sise configura en "Scheduled", el robot cortacésped opera segun el Moving sesons -
programa de trabajo previsto.

2. Sise configura en "Spot Cut", el robot cortacésped funciona realizando un >
ciclo de trabajo puntual. D

Go-to-cut points Active 3 °

Eco mode

38%
0% 50%

3.7.8. SESIONES DE CORTE (MOWING SESSIONS)

La seccién “Mowing sessions” permite programar las horas y dias de trabajo del robot cortacésped.
La aplicacién sugiere el numero de horas semanales que deben programarse en funcion del tamafio del
jardin.

1. Pulsar el boton (A) para entrar en el menu de ajuste del horario de trabajo y seleccionar un dia de la
semana.

Pulsar el boton (B) para afiadir un nuevo programa de trabajo.

Introducir las horas de inicio y fin de trabajo (C) y guardar.

El usuario tiene la posibilidad de aplicar el mismo horario de trabajo a varios dias de la semana (D).
El tiempo de trabajo se mostrara (E) dentro del dia en el que esta programado. Pulsando sobre cada
horario de trabajo es posible copiarlo o borrarlo.

ok
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Sunday

00:00
@030

on:00

0200

Go-to-cut points Aatve 3 -]

Eco mode

38%
0% 50%

- £ Add working time

[] Sunday (-]

° Sunday °

3.7.9. GO-TOCUT POINTS

La seccién "Go-to-Cut Points" permite establecer uno o0 mas puntos de inicio para el robot cortacésped
con el fin de mejorar la cobertura en diferentes areas del jardin (ver parr. 3.4). El nimero de puntos de
inicio que se pueden establecer depende del modelo de robot cortacésped y del tipo de bateria.

Los puntos de inicio se definen mediante los siguientes parametros:

e Distancia desde el punto de partida del trabajo hasta la base de carga medida a lo largo del cable
perimetral (G).

» Direccién para alcanzar el punto de trabajo (en el sentido de las agujas del reloj o en sentido
contrario) (G).

e Frecuencia con la que se alcanza el punto de trabajo expresada en % del tiempo de trabajo total
programado (H).

NOTA: Verificar la disponibilidad de esta funcién en la Aplicacion STIGA.GO.

V.. .-\ o i -
< STIG 23R1 "8 < GO-TO-CUT POINTS
Device Settings
Editing points 1
spotcus @) schoduled
Enable @
Mowing sesons )
MON TUE WED THU FRI SAT SUN
Move towards Exit-to-Cut point
Border cut @)
m Thu s Distance [rom docking station
Eco mode
42%
38%
/o 50%
: b €23 (D
o1 | @
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3.7.10. CORTE DEL BORDE (BORDER CUT)

La seccién “Border cut” permite programar el corte del borde del
jardin para un dia determinado.

1. Pulsar el selector (A) para activar la funcién.
2. Elegir los dias para realizar el corte del borde (B).

NOTA: El corte del borde solo puede activarse para los
dias de la semana en que se ha programado el trabajo del
robot cortacésped (C). Soropons © (a3 @

38%

0% 50%

3.7.11. ECO MODE

. . .z . rs:ﬂ —-vll9“
(Disponible en la versién con Powerkit E1200) ¢ 40

STIG 23R1 =

Device Settings

La funcién "Eco mode" (A) permite establecer un modo de bajo consumo o @) sheted
energético reduciendo proporcionalmente el tiempo de trabajo del robot
cortacésped que ha programado el usuario (B). e e Mo
NOTA: Es aconsejable utilizar esta funcién durante los periodos <D
del afio en los que el césped crece mas lentamente. sorder cut D
NOTA: Verificar la disponibilidad de esta funcién en la Aplicacién
STIGA.GO. Go-to-cut points Actve 3 (-]
Eco mode
38%
0% 50%

3.7.12. SENSOR DE LLUVIA (RAIN SENSOR)

La funcidn “Rain sensor” permite activar o
desactivar el sensor de lluvia del robot cortacésped.

Go-to-cut points Active 3 °
Eco mode
1. Pulsar el selector (A) para activar la funcion. Eco mode 38%
2. Elegir entre los tres niveles de sensibilidad 38% o 2
del sensor de lluvia disponibles (B). o i
General settings
General settings
Rain sensor @,
Rain sensor O Responsive
n Medium High
Run beside wire
Run beside wire
On wire navigation Side path Onire navEien Side path
18m 1,.8m
Om ' 2,5m i B3
Change border signal ° Change border signal °
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3.7.13. GESTION DE USUARIOS

El usuario principal que registrd por primera vez el producto puede invitar
a otros usuarios para que controlen el robot cortacésped a través del
procedimiento accesible desde el botén (A).

NOTA: Los usuarios afiadidos se pueden ver y gestionar siempre
desde el menu (A).

NOTA: El usuario invitado debe descargar la aplicacion en su e °
dispositivo movil y registrarse. Bg6% A 3%
NOTA: Verificar la disponibilidad de esta funcién en la Aplicacion Prie
STIGA.GO. ¢ coe >

3.7.14. DISTRIBUIDORES (DEALER)

La seccion “Dealer” permite elegir el centro de
asistencia de referencia.

1. Pulsando el botén (A) se accede a la pagina
(B) desde la que se puede seleccionar el
Distribuidor de referencia a partir de una

EP@®WER

lista. (C).
STIG 23R1 [ ) Contatta 3,2km (@
PlanetGarden srl \
Via Manzoni 8
36028 Cittadella (PD)
B 86% AN R ot
Contatta 6,0km (9
Device page GardenStiga di Filippuccl Christian -
Via Sensini 8 o
36028 Castion di Loria (TV)
Italia
< - L] >
Contatta 8,2km (9

Demaul di Mazzocca Ennio -
S : - - F
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3.7.15. MENSAJES (MESSAGES)

La seccién "Messages" permite ver mensajes/
informacioén.

= MESSAGES

345 12/07/2021

Anteprima del messaggio in arrfso. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe [fel messaggio

1. Pulsando el botén (A) se puede acceder a
la pagina (B) desde la que se pueden ver
los mensajes/informaciones (C) que STIGA
envia al usuario.

10:32 10/07/2021

Anteprima del messaggio in arrivo. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe del messaggio...

stiga

Stiga 16:31 02/07/2021

Anteprima del messaggio in arrivo. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe del messaggio...

STIG 23R1 (: )
B 86% VAN
Device page
< soe >

3.7.16. PERFIL (PROFILE)

La seccidn "Profile" (A) permite acceder al perfil
del usuario desde el que se pueden modificar los
datos de la cuenta y cambiar la contrasena (B).

Mark

STIG 23R1 (: ) Johnson
markferguson@gmail.com

E 86% A% Italy
+39 340 1234567

Device page
< soe >
Edit profile

®
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4. FUNCIONAMIENTO

Requisitos y obligaciones:

e Instalacién realizada segun las * Programacion del robot cortacésped
instrucciones (ver cap. 3) efectuada segun las instrucciones (ver
Parr. 3.7 para el funcionamiento automatico)
¢ Base de carga alimentada e Alturainicial del césped en el rango de
funcionamiento del robot cortacésped:
20-60 mm
e Bateria cargada (Ver Parr. 4.4) ¢ Altura de corte correctamente ajustada

(Ver Parr. 4,6)
4.1. CONTROLDE SEGURIDAD PARA LA PUESTAENMARCHA DELROBOT CORTACESPED

Requisitos y obligaciones:
e Llave de seguridad.

Procedimiento:

1. Comprobar que la tapa flotante (A) esté bien montada. Si la tapa no estuviera colocada, el robot cor-
tacésped no funciona.

2. Verificar que la llave de seguridad (E) esté activada, de lo contrario, el robot cortacésped no se pone
en marcha.

3. Comprobar que el boton de parada “STOP” (B) no esté activo. Si se pulsa, el robot cortacésped se
detiene y se abre la tapa de proteccion (C) de la consola de control (D).

4. Comprobar que el robot cortacésped esté correctamente colocado en el suelo. En caso de inclinacion
excesiva (=45 %) o elevacion, los sensores de inclinacion (inclinometro) detienen el robot cortacésped.

4. FUNCIONAMIENTO
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4.2. FUNCIONAMIENTO MANUAL DEL ROBOT CORTACESPED

El robot cortacésped puede funcionar sin realizar la programacion descrita (ver Parr. 3.7). En esta
modalidad, el robot cortacésped realiza un ciclo de trabajo, vuelve a la base de carga y permanece alli
hasta el siguiente arranque manual.

Procedimiento:

1. Colocar el robot cortacésped dentro sobre la base de carga o, en cualquier caso, dentro del
perimetro de la instalacion.

Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
Pulsar el boton "ON/OFF" (E) durante 3 segundos para encender el robot cortacésped.
Asegurarse de que el boton (F) esté apagado; si estuviera encendido, pulsar para apagarlo.
Pulsar el boton "START" (M) y el boton se ilumina.

Cerrar la tapa (B) y el robot cortacésped entra en modalidad operativa.

o0k Wb

NOTA: esta modalidad puede no garantizar una cobertura adecuada del jardin, tanto en
términos de tiempo necesario como de uniformidad del resultado del corte, especialmente si
el jardin tiene una forma irregular. Para lograr la maxima eficiencia del robot cortacésped se
recomienda realizar la programacion (Ver Parr. 3.7).

4. FUNCIONAMIENTO
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4.3. DESCRIPCION DE LOS CONTROLES DEL ROBOT CORTACESPED

Lista de controles, indicadores y su funcion:
e Boton "STOP" (A): para la parada de seguridad del robot cortacésped.
e "LLAVE DE SEGURIDAD" (D): para apagar el robot cortacésped de forma segura.
* Boton "ON/OFF" (E): sirve para encender y apagar el robot cortacésped y para el
restablecimiento de las alarmas.
e Boton "PROGRAMA PROGRAMADO" (F): para seleccionar el programa programado/ciclo de
trabajo.
e Botdon de "RETORNO A LA BASE" (G): para forzar la vuelta del robot cortacésped a su base de

carga.

* Botén "BLUETOOTH" (H): para visualizar el estado del Bluetooth y el desemparejamiento.
* Icono luminoso "ALARMA" (1): para visualizar estados de alarma.

* Icono luminoso "BATERIA" (L): sirve para ver la carga de la bateria.

e Botén "START" (M): para poner en marcha el robot cortacésped.

4.3.1. PARADA SEGURA - BOTON DE PARADA

El botén "STOP" (A) es un mando que detiene el robot cortacésped de forma segura, sea cual sea su
estado de funcionamiento.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) cuando el robot cortacésped esté en movimiento o parado.
2. Alpulsarelbotén "STOP" (A), el robot cortacésped se detiene y la tapa (B) se abre para que se pueda
acceder a los demas mandos del robot.

4. FUNCIONAMIENTO
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4.3.2. APAGADO SEGURO - LLAVE DE SEGURIDAD

Desactivando la llave de seguridad (D), se puede desconectar el robot cortacésped de forma segura.

OBLIGACION:
Retirar siempre la llave de seguridad antes de cualquier operacion de ajuste de
la altura de corte, limpieza, transporte y mantenimiento.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Retirar la llave de seguridad (D) y guardarla en un lugar seguro.
3. Después de haber realizado las operaciones de mantenimiento, introducir la llave de seguridad para
poder encender el robot cortacésped.

4.3.3. ENCENDIDOY APAGADO - BOTON ON/OFF
El botén "ON/OFF" (E) permite encender y apagar de forma manual el robot cortacésped.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Pulsar el boton "ON/OFF" (E) durante 3 segundos para encender o apagar el robot cortacésped.

NOTA: Para encender el robot cortacésped, debe activarse la llave de seguridad (D).

NOTA: Si se retira la llave de seguridad (D), el robot cortacésped se apaga aunque no se haya
apagado previamente con el botén "ON/OFF".

NOTA: En caso de alarmas activas, una doble presién del boton "ON/OFF" restablece las
alarmas.
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4.3.4. SELECCION DE PROGRAMA PROGRAMADO / CICLO DE TRABAJO PUNTUAL - BOTON DE
PROGRAMA PROGRAMADO

El boton "PROGRAMA PROGRAMADO" (F) permite activar o desactivar la programacion de trabajo
establecida a través de la aplicacion.

e Siel botdn (F) se ilumina en verde, el robot cortacésped trabaja segun el programa de trabajo
programado. (Ver también Parr. 3.7.7, ver Parr. 3.7.8 para la programacion).

¢ Si el botdn (F) esta apagado, el robot cortacésped funciona realizando un ciclo de trabajo puntual
y luego vuelve a la base de carga. (Ver también Parr. 3.7.7).

Procedimiento:

1.
2.

3.

4.

Pulsar el botén "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
Es posible pasar de un ciclo de trabajo programado a uno puntual pulsando el botén «<PROGRAMA
CONFIGURADO» (F).
Para poner en marcha el robot cortacésped, proceder de la siguiente manera segun el caso:
» Si el programa configurado esta activo, realizar una de las siguientes acciones:
- Robot cortacésped en la base de carga:

- cerrar la tapa (B), el robot seguira el programa configurado;

- Pulsar el boton "START" (M) para que el robot empiece a funcionar, el botén se
iluminara. Si el robot cortacésped no esta dentro del tiempo de trabajo programado,
realizara un ciclo de trabajo, volvera a la base y reanudara el funcionamiento segun el
programa configurado.

- Robot cortacésped fuera de la base de carga:

- Pulsar el boton "RETORNO A LA BASE" (G) para enviar el robot a la base, el boton se
iluminara;

- Pulsar el botén "START" (M) para que el robot empiece a funcionar, el botdn se
iluminara. Si el robot cortacésped no esta dentro del tiempo de trabajo programado,
realizara un ciclo de trabajo, volvera a la base y reanudara el funcionamiento segun el
programa configurado.

* Si el programa configurado no esta activo, realizar una de las siguientes acciones:
- Pulsar el botén "RETORNO A LA BASE" (G) para enviar el robot a la base, el botén se
iluminara;
- Pulsar el botén "START" (M) para que el robot empiece a funcionar, el botén se iluminara.
Cerrar la tapa (B).
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4.3.5. RETORNO FORZADO A LA BASE DE CARGA - BOTON DE RETORNO A LA BASE

El boton "RETORNO A LA BASE" (G) permite forzar el retorno del robot cortacésped a la base de carga.
Si el botdn (G) esta iluminado cuando se abre la tapa (B), el robot cortacésped ya estaba volviendo a la
base.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
Pulsar el boton "RETORNO A LA BASE" (G).
El botdn se ilumina en verde y la funcién se activa.
Cerrar la tapa (B).
El robot cortacésped comenzara a volver automaticamente a la base de carga.

ok

NOTA: Si la bateria esta baja, al pulsar el boton "RETORNO A LA BASE" (G), el icono de la
bateria parpadeara en rojo para indicar que no se puede realizar la accion.

NOTA: El robot cortacésped solo se pone en marcha después de cerrar la tapa (B).

NOTA: El robot cortacésped llegara a la base de carga con el dispositivo de corte apagado.
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4.3.6. VISUALIZACION DEL ESTADO DEL BLUETOOTHY DESEMPAREJAMIENTO - BOTON BLUETOOTH

El botén "BLUETOOTH" (H):
- Parpadea en color azul si el robot cortacésped esta disponible para el emparejamiento.
- Se enciende con color azul si el robot cortacésped esta conectado a un dispositivo movil.
El robot cortacésped se desconecta automaticamente del dispositivo al cerrar la aplicacion.
El botdn (H) sirve para desconectar el robot cortacésped en caso de que la aplicacién de un segundo
usuario permanezca conectada involuntariamente al robot cortacésped.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Paradesconectar el robot cortacésped de un dispositivo moévil, mantener pulsado el botén (H) durante
3 segundos.

NOTA: Para asociar el dispositivo con el robot cortacésped a través de Bluetooth, ver el (Parr. 3.7.3 Pairing).

G

4.3.7. VISUALIZACION DE ESTADOS DE ALARMA - ICONO DE ALARMA
El icono luminoso "ALARMA" (1) indica un error de funcionamiento.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Comprobar el estado de alarma a través del icono luminoso (1):
- Icono verde: indica la presencia de una informaciones operativas concretas;
- Ilcono amarillo: indica anomalias menores;
- Ilcono rojo: indica anomalias graves o errores de funcionamiento que pueden requerir la intervencion
del centro de asistencia.

3. Unavezresuelta la averia, pulse el boton "ON/OFF" (E) dos veces en rapida secuencia para restablecer
la alarma. El icono luminoso (N) se apaga y el robot cortacésped puede reiniciarse. Si el icono (N) no se
apaga, retire la llave de seguridad (D), espere unos segundos y vuelva a encender el robot cortacésped
con el botdn "ON/OFF" (E). Si el problema persiste, contactar con un centro de asistencia.

NOTA: Los detalles sobre las informaciones operativas o sobre las anomalias se pueden
visualizar por medio de la App.
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4.3.8. VISUALIZACION DE LA CARGA DE LA BATERIA - ICONO DE LA BATERIA

El icono luminoso "BATERIA" (L) se utiliza para mostrar el estado de carga de la bateria.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Comprobar el estado de carga de la bateria a través del icono luminoso (L):
- lcono verde: la bateria esta cargada.
- lcono amarillo: la bateria esta por debajo del 50 % de carga.
- Icono rojo: la bateria esta descargada.
3. Sielrobot cortacésped se esta cargando, el icono luminoso (L) parpadea.

NOTA: si, al pulsar un comando, el icono de la bateria (L) parpadea rapidamente con una luz roja, la
operacion no podra realizarse y sera necesario cargar la bateria manualmente (Ver Parr. 4.5).

4.3.9. PUESTA EN MARCHA DEL ROBOT CORTACESPED - BOTON START

El boton "START" (M) permite habilitar la puesta en marcha del robot cortacésped.
Si el botén "START" (M) esta iluminado al abrir la tapa (B), el robot cortacésped estaba en modo de
funcionamiento.

NQOTA: el robot cortacésped solo se pone en marcha después de cerrar la tapa (B).

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Pulsar el boton "START" (M) y el boton se ilumina.
3. Cerrarlatapa (B).

NOTA: Si la bateria esta baja, al pulsar el boton "START" (M), el icono de la bateria parpadeara en rojo
para indicar que no se puede realizar la accion.

e Comportamiento del robot cortacésped con el Programa Configurado activo (ver apartado 4.3.4):
- Si el robot cortacésped esta dentro de su tiempo de trabajo programado, comenzara a cortar;
- Si el robot cortacésped no esta dentro del tiempo de trabajo programado, realizara un ciclo de
trabajo, volvera a la base y reanudara el funcionamiento segun el programa configurado;

» Comportamiento del robot cortacésped con el Ciclo individual de trabajo activ (ver apartado 4.3.4):
- El robot cortacésped realizara un unico ciclo de trabajo y después volvera a la base de carga 'y
permanecera alli hasta la siguiente orden manual.

p @i @?
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FUNCIONAMIENTO DE LA BASE DE CARGA

La base de carga esta equipada con un piloto luminoso (N) que se ilumina de la siguiente manera:

4.5.

¢ Piloto apagado: la base de carga no esta alimentada o el robot esta en la base;

* Piloto con luz fija: el cable perimetral esta correctamente conectado a la base de cargay la senal
perimetral se transmite correctamente;

¢ |ndicador luminoso que parpadea lentamente: el cable perimetral no esta conectado o esta
interrumpido (la comprobacion de la integridad del cable perimetral no es continua, sino que se
realiza cuando el robot sale de la base de carga o cuando se alimenta la base);

e Elindicador luminoso parpadea rapidamente: el cable perimetral es demasiado corto (ver

Parr. 3.5.4) o hay un fallo en la base de carga.

CARGA DE LA BATERIA

El procedimiento de "CARGA DE LA BATERIA" permite cargar el robot cortacésped manualmente.
Requisitos y obligaciones:

* Base de carga conectada a la red eléctrica.

Procedimiento:

1.

NoOoh~OD

Colocar el robot cortacésped en la base de carga (R).

Deslizarelrobot cortacésped sobre labase de carga hasta que el conector de carga (S) quede encajado.
Pulsar el botén "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).

Encender el robot cortacésped con el boton "ON/OFF" (E).

El icono luminoso "BATERIA" (L) parpadea en verde; el robot cortacésped se esta cargando.

Cerrar la tapa (B).

Dejar el robot cortacésped cargando como minimo durante el tiempo indicado en el Parr. 1.4.

NOTA: La carga de la bateria antes del almacenamiento invernal debe realizarse segun lo indicado en el Parr. 5.4.
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4.6. REGULACION DE ALTURA DE CORTE

El procedimiento "REGULACION DE LA ALTURA DE CORTE" describe cémo ajustar la altura de las
cuchillas corte.

* Lalongitud X de la hierba cortada por el robot cortacésped no debe superar los 10 mm.
» Elrango de funcionamiento del robot cortacésped es de 20-60 mm (altura de corte).
e Por lo tanto, la altura inicial de la hierbaY debe ser de maximo 70 mm.

Cuando se instala por primera vez o al principio de la temporada de corte, si fuera necesario, preparar el
jardin con un cortacésped convencional para conseguir una adecuada altura inicial del césped

NOTA: Si desea cortar la hierba mas de 10 mm, ajustar la altura de corte para que la parte de hierba
cortada sea de 10 mm. Bajar mas la altura de corte solo cuando el césped del jardin se haya cortado de
forma uniforme.

x

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" (A) para abrir la tapa (B) y acceder a la consola de control (C).
2. Desactivar la llave de seguridad (D).
3. Utilizar el regulador de altura (P) para seleccionar la altura de corte deseada, de modo que la hierba
cortada no supere 1 cm.
4. Activar la llave de seguridad (D).

NOTA: En la rueda hay una escala graduada de 1 a 10 (Q) que sirve de referencia.
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No modificar, manipular, eludir
ni eliminar los dispositivos de

5.1. MANTENIMIENTO PROGRAMADO
ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Utilizar unicamente recambios A
originales.
seguridad instalados.

Para un mejor funcionamiento y una mayor vida util, asegurarse de limpiar el producto regularmente y
sustituir las piezas desgastadas.

Realizar las operaciones con la frecuencia indicada en la tabla.

FRECUENCIA COMPONENTE TIPO DE INTERVENCION REFERENCIA
Semanal Cuchilla Limpiar y controlar la eficiencia | (Ver Parr.5.2)
de la cuchilla
Si la cuchilla esté doblada a (Ver Parr.5.3)
causa de un choque o si esta
desgastada, sustituirla.
Contactos de Limpiar y eliminar las posibles | (Ver Parr. 5.2)
carga oxidaciones.
Mensual Robot cortacésped | Efectuar la limpieza. (Ver Parr.5.2)

Base de carga

Controlar desgaste o deterioro

(Dirigirse a un

de corte o cada seis
meses si no se utiliza el
robot cortacésped

previa al almacenamiento.

y cables de y si es necesario cambiarlos. centro de asistencia
alimentacion (Ver Smart User Manual) autorizado)
Al final de latemporada | Bateria Realizar la carga de la bateria | (Ver Parr. 5.4)

Anual o al final de la
temporada de corte

Robot cortacésped

Realizar la revision en un centro
de asistencia autorizado.

(Ver Parr.5.1)

Es necesario realizar una revisién de mantenimiento anual en un centro de asistencia autorizado para
mantener el robot cortacésped en buenas condiciones de funcionamiento.
La revision incluye una serie de verificaciones, entre ellas:
* limpieza interna y externa del robot cortacésped;
e comprobacion general del estado del robot cortacésped;
* sustitucion de las piezas desgastadas;
e comprobacion del estado de la bateria;
e comprobacion de los pares de apriete;
e comprobacion y eventual sustitucion del sistema cinematico de choque y elevacion y de sus

fuelles de proteccion;

e comprobacion y eventual sustitucion del fuelle de goma de proteccion del motor de las cuchillas
para mantener las especificaciones de proteccidn contra las infiltraciones de agua;

* sustitucion de las juntas de cierre de las carcasas y del compartimento de la bateria para
mantener las especificaciones de proteccion contra las infiltraciones de agua.

NQOTA: las averias debidas a la falta de revisién anual no seran cubiertas por la garantia.
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5.2. LIMPIEZA DEL PRODUCTO
ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Peligro de corte de manos. A Peligro de polvo en los ojos.

Requisitos y obligaciones:

e Esponja e Pano seco

e Jabon neutro e Guantes

e Cepillo e Gafas

e Agua
USO OBLIGATORIO DE USO OBLIGATORIO DE GAFAS:

@ GUANTES: iU Usar gafas de proteccion para

Usar guantes de proteccion evitar peligro de polvo en los
para evitar peligros de cortes en ojos.
las manos.

Procedimiento:

Pulsar el boton "STOP" (A) para detener el robot cortacésped y abrir la tapa de proteccién (B).
Desactivar la llave de seguridad (C).

Retirar la tapa flotante (D) para facilitar las operaciones de limpieza.

Limpiar todas las superficies externas del robot cortacésped con una esponja humedecida en agua
tibia y jabén neutro.

el S

ATENCION:
El uso excesivo de agua puede causar infiltraciones danando los componentes
eléctricos.

ATENCION:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad
instalados.

PROHIBICION:
No utilizar chorros de agua a presion.

B P
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PROHIBICION:
Para no danar los componentes eléctricos y electronicos de manera irreversible,
no sumergir el robot cortacésped, ni parcial ni totalmente, en agua.

PROHIBICION:
No lavar las partes internas del robot para no danar los componentes eléctricos
y electrénicos.

PROHIBICION:
No utilizar disolventes ni gasolina para no danar las superficies barnizadas ni
los componentes de plastico.

Limpiar el barro y la suciedad de las ruedas motrices (F).

Limpiar la parte inferior (E) del robot cortacésped (zona de la cuchilla de corte, ruedas delanteras y
traseras). Utilizar un cepillo adecuado para eliminar las incrustaciones y/o los residuos que pudieran
impedir el buen funcionamiento del robot cortacésped. Completar la limpieza con una esponja hume-
decida.

Limpiar el conector de carga de la bateria (G).

Limpiar los residuos acumulados en la base de carga (H) y en el conector de contacto (l).
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5.3. SUSTITUCION DE LAS CUCHILLAS DE CORTE

ADVERTENCIA:
Peligro de corte de manos.

Requisitos y obligaciones:
e Llave de seguridad e Llave
e Cuchillas de corte e Guantes

USO OBLIGATORIO DE GUANTES:
Usar guantes de proteccion para evitar peligros de cortes en las manos.

Procedimiento:

1. Pulsar el boton "STOP" (A) para detener el robot cortacésped y abrir la tapa de proteccion (B).
2. Desactivar la llave de seguridad (C).

Poner el robot cortacésped boca abajo con cuidado de no danar la cubierta flotante.
Desatornillar los tornillos de fijacion (E).

Sustituir las cuchillas de corte (D).

Apretar los tornillos de fijacién (E).

o0k w
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MANTENIMIENTO DE LA BATERIA EN INVIERNO Y ALMACENAMIENTO

Procedimiento:

1.

Cargar la bateria segun el procedimiento guiado de la aplicacion, accesible desde la pagina "Confi-
guracion”.

2. Limpiar el robot cortacésped (Ver Parr. 5.2).
3. Guarde el robot cortacésped en un lugar seco y protegido de heladas, asegurandose de que esta
apagado.
4. Labateriadeberecargarse cada6 mesesy, encualquier caso, antes de guardarse paratodo el invierno.
NOTA: El procedimiento guiado registra en la nube la correcta recarga de la bateria y se
considera terminada cuando se actualiza la fecha de carga previa al almacenamiento invernal.
NOTA: Para que la garantia de la bateria sea valida es necesario registrar la carga mediante el
procedimiento en la aplicacion.
NOTA: La bateria debe recargarse cada 6 meses y, en cualquier caso, antes de guardarse para
todo el invierno.
5.5. SUSTITUCION DE LA BATERIA
La sustitucion de la bateria es responsabilidad exclusiva del PERSONAL DE ASISTENCIA TECNICA DE
STIGA.
Si hubiera que sustituir la bateria, es necesario ponerse en contacto con un centro de asistencia o con su
distribuidor.
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6. SOLUCION DE PROBLEMAS

A

ADVERTENCIA:
Detener el robot cortacésped y ponerlo en condiciones seguras (Ver Parr 4.3.2).

A continuacion se enumeran las posibles anomalias que podian producirse durante el funcionamiento.

anomalas. El robot
cortacésped hace
ruido.

obstaculos no previstos (ramas
caidas, objetos olvidados, etc.).

PROBLEMA CAUSAS SOLUCIONES
Disco o cuchillas de corte Sustituir los componentes dafiados
danhados (Ver Parr.5.3).
Dispositivo de corte bloqueado Apagar el robot cortacésped de forma
por residuos (cintas, cuerdas, segura (Ver Parr. 1.3). Desbloquear la
fragmentos de plastico, etc.). cuchilla de corte.
El arranque del robot cortacésped | Apagar el robot cortacésped de forma
Vibraciones se produce en presencia de segura (Ver Parr. 1.3). Retirar los obstaculos

y volver a poner en marcha el robot
cortacésped (Ver Parr. 4.3.9).

Motor eléctrico averiado

Sustituir el motor, ponerse en contacto
con el centro de asistencia autorizado mas
cercano.

Césped demasiado alto.

Aumentar la altura de corte (Ver Parr. 4.6).

Efectuar un corte preliminar del area con
una cortadora de césped normal
(Ver Parr. 4.4).

El robot cortacésped
no se coloca
correctamente dentro
de la estacion de
recarga.

Posicion erronea del cable
perimetral.

Comprobar la conexién de la estacion de
carga (Ver Parr.3.5.1).

Hundimiento del terreno cerca de
la base de carga.

Restablecer la correcta posicion de la base
de carga. (Ver Parr. 3.5.3).

El robot cortacésped
se comporta de forma
anomala alrededor
de los obstaculos del
perimetro.

Cable perimetral colocado de
forma incorrecta.

Volver a colocar el cable perimetral
correctamente (sentido de las agujas del
reloj) (Ver parr. 3.5.1).

El robot cortacésped
trabaja en horarios
incorrectos.

Reloj configurado erroneamente.

Volver a configurar el reloj del robot
cortacésped (Ver parr. 3.7.6).

Horario de trabajo configurado
errbneamente.

Volver a configurar el horario de trabajo
(Ver Parr. 3.7.8).
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PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCIONES

El area de trabajo no se
corta completamente.

Horas de trabajo insuficientes.

Extender el horario de trabajo
(Ver Parr. 3.7.8).

Dispositivo de corte con
incrustaciones y/o residuos.

Apagar el robot cortacésped de forma
segura (Ver Parr. 1.3). Limpiar el
dispositivo de corte.

Cuchillas de corte pivotantes
bloqueadas por incrustaciones o
residuos.

Apagar el robot cortacésped de forma
segura (Ver Parr. 1.3). Sustituir las
cuchillas de corte.

Area de la zona de trabajo
excesiva respecto a la capacidad
del robot cortacésped.

Reducir el area de trabajo
(Ver Datos Técnicos Parr. 1.4).

Las baterias estan a punto de
agotar su ciclo de vida.

Sustituir las baterias con recambios
originales (Ver Parr. 5.4).

Las baterias no se cargan
completamente.

Limpiar y eliminar cualquier oxidacion
de los puntos de contacto (Ver Parr. 5.2).
Cargar las baterias.

Algunas partes del
jardin que no quedan
completamente
cortadas.

Programacion incorrecta de los
Cut Points.

Programar correctamente los Cut Points
secundarios (Ver parr. 3.7.9).

El piloto de la base de
carga no se enciende
cuando el robot esta
fuera de la base de
carga.

No hay tension de alimentacion o
hay un fallo en la base de carga.

Verificar la correcta conexion a la toma
de corriente del alimentador. Comprobar
la integridad del cable de conexion del
alimentador.

El piloto de la base
de carga parpadea
lentamente

El cable perimetral no esta
conectado o estd interrumpido

Comprobar la instalaciéon y reparar la
rotura (Ver Parr. 3.5.2).

El piloto de la base
de carga parpadea
rapidamente

El cable perimetral es demasiado
corto o hay un fallo en la base de
carga.

Comprobar que la longitud del cable
perimetral sea mayor que la indicada en
el Parr. 3.5.1. Si es necesatrio, instale el
resistor (Ver Parr. 3.5.4). Si el problema
persiste, contactar con un centro de
asistencia.

El icono Warning
(advertencia) se
enciende en el teclado

Indica un estado de anomalia/
fallo.

Consultar la aplicacion para obtener mas
informacion o ponerse en contacto con un
centro de asistencia.

6.1.

PRINCIPALES MENSAJES DE LA APLICACION

PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCIONES

En la aplicacién
aparece la indicacion
"Sin sefal" mientras el
robot cortacésped esta
dentro del perimetro y
el led del transmisor en
la base de carga esta
encendido.

Problema del robot cortacésped
para recibir la sefal.

Contactar con un centro de asistencia
autorizado.
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PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCIONES

En la aplicacion
aparece "Fuera de
perimetro".

Pendiente excesiva del terreno

Delimitar la zona con excesiva pendiente
(Ver parr. 3.3).

Cable perimetral colocado de forma

incorrecta.

Verificar que el cable esté instalalado
correctamente (profundidad excesiva,
cercania a objetos metalicos, distancia entre
el cable que delimita dos elementos, etc.).
(Ver Parr. 3.5.1).

Cable perimetral de delimitacion de
areas internas (parterres, arbustos,
etc.) colocado de forma incorrecta.

Volver a colocar el cable perimetral
correctamente (rodear el obstaculo en la
misma direccion que el perimetro).

(Ver Parr. 3.5.1).

Sobrecalentamiento del
alimentador.

Adoptar soluciones adecuadas para reducir
la temperatura del alimentador (airear o
modificar la zona de instalacién, etc.)

(Ver parr. 3.3).

En la aplicacion
aparece "Robot
levantado”

El robot cortacésped resulta estar
levantado del suelo.

Comprobar que el robot cortacésped no esté
bloqueado ni obstruido por ningun objeto.
Limpiar y eliminar los residuos de hierba bajo
la carcasa que puedan obstruir los sensores
(Ver parr.5.2).

En la aplicacion
aparece "Error rueda”.

Terreno abrupto o con obstaculos
que impiden el movimiento.

Verificar que el terreno que debe cortarse sea
uniforme y no tenga baches, piedras u otros
obstaculos.

En caso contrario, efectuar las operaciones de
limpieza necesarias (Ver parr. 3.3).

Uno o ambos motores que
accionan la transmision de las
ruedas en averia.

Sustituir el motor, ponerse en contacto con el
centro de asistencia autorizado mas cercano.

En la aplicacion
aparece "Césped alto"
o "Error de corte".

Disco de corte bloqueado o
danado.

Apagar el robot cortacésped de forma segura
(Ver Parr. 1.3). Liberar el disco de corte de los
objetos que hacen que se bloquee o sustituir

el disco de corte por uno nuevo (Ver parr. 5.3).

Cuchillas de corte pivotantes
desgastadas o bloqueadas por
incrustaciones o residuos.

Apagar el robot cortacésped de forma segura
(Ver Parr. 1.3). Desbloquear y limpiar o
sustituir las cuchillas de corte

(Ver parr. 5.3).

El arranque del robot cortacésped
se produce en presencia de
obstaculos no previstos (ramas
caidas, objetos olvidados, etc.).

Apagar el robot cortacésped de forma segura
(Ver Parr. 1.3). Retirar los obstaculos y volver a
poner en marcha el robot cortacésped.

Motor eléctrico averiado

Sustituir el motor, ponerse en contacto con el
centro de asistencia autorizado mas cercano.

Césped demasiado alto.

Aumentar la altura de corte (Ver Parr. 4.6).
Efectuar un corte perimetral.

En la aplicacion
aparece
"Vuelco+A31+A
+A33:A48".

El robot cortacésped se encuentra
en una pendiente superior a los
limites permitidos.

Excluir el &rea con la pendiente superior a los
limites permitidos delimitandola.

6. SOLUCION DE PROBLEMAS
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TRANSPORTE, ALMACENAMIENTO Y ELIMINACION
TRANSPORTE

Procedimiento:

hown =

7.2.

NOTA: Se sugiere utilizar el embalaje original para el transporte de largas distancias.

Pulsar el botén "STOP" (A) para detener el robot cortacésped y abrir la tapa de proteccién (B).
Desactivar la llave de seguridad (C).

Limpiar el robot cortacésped como se indica en el Parr. 5.2 “LIMPIEZA DEL PRODUCTQ".

Levantar el robot cortacésped por el asa (D) y transportarlo teniendo cuidado de mantener la cuchilla
de corte alejada del cuerpo.

Volver a colocar el robot cortacésped en el embalaje original.

4 )

—

®

ALMACENAMIENTO

El robot cortacésped debe guardarse en un lugar seco y protegido del hielo después de haber sido
limpiado y haber recibido la carga invernal de la bateria (Ver Cap. 5).

7.3.

ELIMINACION

ATENCION:
A Para retirar la bateria del robot cortacésped, contactar con un centro de
asistencia autorizado.

Procedimiento:

1.

2.
3.

Desechar el envase del producto de forma sostenible en los contenedores de recogida designados o
en los centros de recogida autorizados.

Eliminar el robot cortacésped de acuerdo con los requisitos de la normativa local.

Ponerse en contacto con las instalaciones de reciclaje y eliminacion adecuadas, ya que el robot cor-
tacésped es un residuo clasificado como RAEE (Residuos de Aparatos Eléctricos y Electronicos).
Desechar las baterias viejas o gastadas de forma sostenible en los contenedores de recogida espe-
cificos o en los centros de recogida autorizados.

7.TRANSPORTE, ALMACENAMIENTO Y ELIMINACION
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8. ACCESORIOS

N. Articulo

Descripcion

Datos técnicos

1127-0009-01

Cuchillas de corte

12 pzas.

1127-0011-01

Tapa de la base de carga

Para una proteccién adicional contra la lluvia y
la radiacion solar

1127-0010-01

Cable de extension para el
alimentador

Cable para la extension de la conexion entre la
fuente de alimentacion y la base de carga - L
=5m

1127-0012-01

KIT de instalacién pequefio

Cable perimetral @ 2,7 mm - L=150 m + 200
clavos de fijacion + 5 conectores de cable + 5
conectores de cable de base de carga

1127-0013-01

KIT de instalaciéon mediano

Cable perimetral @ 2,7 mm - L=300 m + 400
clavos de fijacion + 5 conectores de cable + 5
conectores de cable de base de carga

1127-0000-01

Bobina de cable 150 m

Cable perimetral @ 2,7 mm - L=150 m

1127-0001-01

Bobina de cable 300 m

Cable perimetral @ 2,7 mm - L=300 m

1127-0002-01

Bobina de cable 500 m

Cable perimetral @ 2,7 mm - L=500 m

1127-0006-01

Clavos de fijacién (100 pzas)

Clavos para fijar el cable perimetral - 100 pzas

1127-0008-01

Tornillos de fijacion para la
base de carga

8 pzas.

1127-0004-01

Conectores para cable

Juntas para la reparacion del cable perimetral
-5 pzas

1127-0005-01

Conectores del cable de la
base de carga

Conectores para conectar el cable perimetral
en la base de carga - 5 pzas

122063053/0

Resistor para pequenos
perimetros

Resistor para instalaciones con menos de 40
m de cable perimetral

8. ACCESORIOS
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9. GARANTIA
9.1. COBERTURA DE LA GARANTIA

Las condiciones de la garantia estan dirigidas unicamente a los usuarios, es decir, a operadores no
profesionales.

La garantia cubre todos los defectos de calidad de los materiales y fabricacion identificados por el
Distribuidor o Centro especializado durante el periodo de garantia.

La aplicacién de la garantia se limita a la reparacion o sustitucion del componente defectuoso.

Se recomienda llevar la maquina una vez al afio a un taller de asistencia autorizada para el
mantenimiento, la asistencia y el control de los dispositivos de seguridad.

La aplicacién de la garantia esta subordinada a un mantenimiento periédico de la maquina.

La garantia no cubre los dafos debidos a:

e Fata de familiaridad con la documentacién adjuntada (Manuales de Instrucciones).

* Uso profesional.

¢ Descuido, negligencia.

* Causa externa (descarga eléctrica, impacto, presencia de cuerpos extrafos en el interior de la
maquina) o accidente.

e Uso y montaje incorrectos o no permitidos por el fabricante

Falta de mantenimiento.

Modificacion de la maquina.

Utilizacion de piezas de recambio no originales (piezas adaptables).

e Utilizacion de accesorios no distribuidos o no aprobados por el fabricante (p. ej., dispositivos de
corte).

La garantia no cubre:

¢ Las operaciones de mantenimiento (descritas en el manual de instrucciones)

e El desgaste normal de los materiales de consumo como dispositivos de corte y ruedas.

¢ Desgaste normal.

e Deterioro estético de la maquina debido al uso.

* Los soportes de los dispositivos de corte.

e Danos causados por una instalacién no conforme con el manual de usuario.

e Corrosion o danos en el cable perimetral.

e Dafos causados por infiltraciones de agua debidas al uso de un dispositivo de lavado de alta
presién o por inmersion en agua, por ejemplo, cuando se forman charcos de agua por lluvia intensa.
¢ Danos causados por el almacenamiento incorrecto o el uso inadecuado de la bateria.

* Danos causados por el uso de baterias no originales.

* Cualquier gasto adicional que pueda estar asociado a la reparacion en garantia, como el traslado
de la maquina a la ubicacion del usuario, el transporte de la maquina al Vendedor, el alquiler de
equipos o la llamada a sociedades externas para todos los trabajos de mantenimiento del jardin
mientras la maquina esté parada.

El usuario esta protegido por las propias leyes nacionales. Los derechos del usuario previstos por las
propias leyes nacionales no se limitan, de ninguna manera, a esta garantia.

9. GARANTIA
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10.

DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)

(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato II, parte A)

1. LaSocieta: STIGA S.p.A. — Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — Italy

2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina: Robot rasaerba

a) Tipo/ Modello Base
b) Mese/Anno di costruzione

©) Matricola

d) Motore

3. E conforme alle specifiche delle direttive:

- MD: 2006/42/EC
e) Ente Certificatore
) Esame CE del tipo

+ RED: 2014/53/EU

* RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU

4.

Riferimento alle Norme armoni;

EN 60335-1::

i) Castelfranco V.to, 24.03.2021

‘autorizzata a costituire il Fascicolo Tecnico:

SRSWO01

batteria

3-2:2019
61000-3-3:2013 / A1:2019

300328 v2.2.2

EN 301489-17 V3.24

STIGAS.pA.
Via del Lavoro, 6

31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italia

CEO Stiga Group
Sean Robinson

S

171514254_0

Fl

EN (Translation of

EC Declaration of Conformit
(Machine Directive 2006/42/EC, Annex Il,

part
1.The Company
2. Herby declares under its owr
responsibility that the machine: Robotic.
lawnmower
a) Type | Base Model
b) Month / Year of manufacture
<) Serial number
d) Motor: battery-operated

. Conforms to directive specifications:

) Certifying body

) EC examination of T
4. Reference to harmonised Standards.
9) Ran, t
h) Person authorised to create the Technical
Fold

PR I
Déclaration CE de Conformité

DE (0

EG-Konformititserklarung

EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

2006/42/EY, Lilte I}, 0sa A)

1. Yritys
2. Vakuuttaa omalla vastuullaan, etti kone:

directives :

Richtlinien entspricht:
Rchtlinier

1) Examen CE du Type

7EG Baumuswrpring

(Directive Machines 2006/42/CE, Annexe Il , Anhang Il,
partie A Teil A)
1.a Société 1. Die Gesellschaft
é 2. Erkla iger dass.
ie Maschine: Mahroboter a) Tyyppi / Perusmalli
D Type ) Kukausi Nalmistusvuosi
o) Mors  Annés do consiruction
<) Serie
d) Moteur: batterie 3. On yhdenmukainen seuraavien
des. der folgenden raktivan ssetiam

€S (Preklad pivodniho navodu k pouzivani)

ES - Prohlageni o shodé
(Smérnice o Strojnich zafizenich
2006/42/ES, Piiloha Il, East A)
1. Spolecnost
2 Prohlabule na visstnl odpovédnost,£e

stroj: Robotick:
a)Typ/ Zﬂkladm model

roby

g
& Motor: akumulétor

Sert itys
0 v yypplonitus
4 Vitaus hamonisotin standarceiin

4. Renvoi aux Normes
g) Largeur de co
o Porsonne Wabiltée & étabir le Dossier

n e ot Dato

o ) Schnitoreite
1) 2ur Verfassung der technischen

Unieragon b

i) Ort und Datur

NI 9
gebruiksaanwizing)

EG-verklaring van overeenstemm
(Ri Wachins 2008/42ICE, Biflage I,

el A)
1. Het bedrijf

b) Maand / Bouwjaar
©) Serienummer

Es Manual Original)

PT (Tradugao do manual original)

(Directiva Maquinas. S0084BIGE, Anoxo n,
A

de
(Diretiva de Maquinas 2006/ o,

1.AEmprosa

3 .
aue la maguina: Robot cortacespod.
3 Tipo / Modelo Bas.

) Mes Ao do fabricacion
<) Matricula
d) Motor: bateri
3. Cumple con las especificaciones de la

1) EG-onderzoek van het Type
4. Verwijzing naar de Geharmoniseerde

9) Snijbreedte
h) Bevoegd persoon voor het opstellen van
het Technisch Dossier
) Plaats en Datum

d) Motor: accu directivas:
3. Voldoet aan van de

richtlijnen: ) Examen CE del T

e) Certificatie-instituut 4 Referanciaslas Nomas

&) Amlitud de corte

'NO (Oversettelse av orginal bruks

EF- Samsvarserklaring
(Maskindirektiv 2006/42/EF;

2 Enmrer

Robotgressklipper
a) Type / Modell
b) Maned / Byggeér
<) Serienummer.
o Motor: battri

Oppfyller kravene i direktivene:
e) Seritseringsorgan

2 Hevwlsnlng il harmoniserte standarder

gj Kippebredde
on som har fullmak til & utferdige
i dokumentasjon:
i) Sted og dato

tteri
nsstammer med foreskrifterna i

tivet
) Intygsorgan_Anmlt organ
1EG typgodidinands
4. Referens till

pria
ﬂue a mauu. Robot cortal
o/ se

) Tekoston avakiiojen aatmiseen
valtuutettu henkil
i) Paikka ja paivamasra

=) cmmmnr orgén

ba autor
nického spisu
isto a Datum

PL (Tiumaczenie instrukcji oryginalne])

Deklaracja zgodnosci WE
(Dyrektywa maszynowa 2006/42IWE,
Zalacznik I, czesé A)

1. Spolka

2 Odwiadcza na wiasna odpowledsialnode,

wowy
siac / Rok produkei
) Numer seryjny
d) Silnik: akumulator
3 Speins pocstawouwe wymogi
nastepujacych
€) Jednostka unynkuj.c.
0 Badanie typu W
4, Odiesieni d

Norm zharmonizowanych

g) Szerokosé ci

) sena upowssniona do zredagowania
Dokumentacji technicznej

) Miejscowosé i data

ET (Algupérase kasutusjunendi téige)

EO vastavusdeklaratsioon
(Masinadirektilv 2006/42/EU, Lisa I, 0sa A)

2 Kinnitab omalvastutusel, et masin:
Robotni

a) Tiip  Pohim

b) Kuu aega | Tootmisassta

o Matrckal

d) Mootor

$ Vootah dekdivido nouetal
©) Kinnitav asutus

nE famine
4. Viide dhtlustatud standarditele
9) Loikelaius

ise Lehe autoriseeritud koostaja:
i) Koht ja Kuupéev

dlati ditésa)
EK-megfel nyilat
(2006142 inyelv, I /
rész)
ek teljes tudat lenti,

ibbi gép: Robotfinyi
s | Alaptipus
p | Gyrtas

szém
kkumulitor

(Nopeeos opHrHansHo:

PaLUA CooTBETCTBNA HOpMaM EC
83 0 MaLIMHHOM OGOPYAOBaHMM

2006/42/EC, Mpunoxenve Il yacte A)

& nmnnpum

HR

EK Izjava o sukladnosti
(Direktiva 2006/42/EZ o strojevima, dodatak
I, dio A)

1. Tvrtka:

oTBeTCTBGNHOCTS, 4TO MaMNa: POGOT-
razoHokocHKa

a) Tun | Ba3osas mogens
b) Mecsiu IFo waroToanenus
<) Nacnopr

d)

3. az alabbi ira i
o) 3. CooTaercTayer TpeGoBanMsM
CE vizsgalat tipusa cneayloux AupexTs:
Hivatkozas a opran

) Vagisi szélesség
h) Miszaki Dosszié szerkesztésére
fihstomaton ssemé ly:
i) Helye és ideje

2. po izjavijuje da
o strof: Roboteka koslca

a) Vrsta / Osnovni model

b) Mjesec / Godina Drolzvodnje

<) Matiéni broj

d) Motor: baterija

3. sukladan s temeljnim zahtjevima

e Certifikacijsko tijelo
) Tipsko ispitivanje EZ

4, CCbNKY Ha rapMOKMSHPOBAHHbIE HOPMS!
9) AmnnuTyna KoweHns

h) fluio, ynonHOMOHeHHOE Ha MOAroToBKy
TEXHUNECKOH AOKYMeHTaLMM:

i) Mecto u aaa

h) Osoba ovlastena za pravijenje Tehnicke
d :

) Miesto i datum

Overscstielse af den originale
brugsanvisning)

EF-overensstemmelseserklzer
{Maskincirehy 20842/, Bilag I, del A)

rm:
. Erklrer pa ogetanevar, st masidnen:
Raboiplenaiiora

todel
5) Mined !/ Konstruktionsar

3. Eroverensstemmelse med
felge
& ertifceringsorgan

o) Skarbrodd
B N

4. Henvisning til harmoniserede standarder

den tekniska dokumentationen:
i) Ort och datum

h) Person, der har bemyndigelse til at
udarbejde det tekniske dossier:
i) Sted og dato

SL (Prevod izvimih navod)

ES izjava o skiadnosti
(Direktiva 2006/42/ES) , priloga Il, del A)

2 pod astno odgovarnosto zavis, da e

: baterija

3. Skladen je z dolocili direktiv :

©) Ustanova, ki izda potrdilo
regled ti

LT (Originaliy instrukcijy vertimas)

EB atitktios deklaracija
(Masiny direktyva 2006/42/CE, Priedas I,
dalis A)

1. Bendrové
2. atsakomybe, kad jrenginys:
Zolés pjovimo robotas.

a) Tipas / Ba:
) Mémao Pagaminime metal

baterij
: Amlnka roktyvose pateiktas
if

nesp cijas:
predpi istaiga
) Obseg kosni ) CE tipo tyrimas
) Oseba, pooblascana za sestavo tohnicne | 4. Nuoroda | suderintas Normas
knjizice: 9) Piovimo plotis
h) Autori

i) Kraj in datum

LV (instrukciju tulkojums no originalvalodas)

EK atbilstibas deklaracija
(Direktiva 2006/42IEK par masinam,
pielikums Il, dafa A)

1 Uznémurms

2. Uznemoties par to pilnu atbildibu, pazi
KamaSina: Robotzsth plaumasina

a) Tips | Bazes modelis.
b) Ménesis / Razosanas gads

7CE timetan piroaude
. Atsauce uz harmonizetiem standartiem

9) Plausanas platums

h) Pilnvarotais darbinieks, kas sagatavoja

i Techning

Dokumentacija:
i) Vieta ir Data

i) Vieta un datums.

o haee 75
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